ROBOTICKA STANICE S M A RT | V E

innovative automation

Stanice je primarné urcena jako variabilni a univerzalni doplnék k obrabécim a jinym strojim pro automatizaci celého vyrobniho procesu
v bezpeéném kolaborativnim rezimu. Celd roboticka stanice je mobilni a mizZe tak byt dle momentdlnich potfeb operativné nasazena
k nékolika rGznym strojim. Univerzalnost stanice spo¢ivd v moZnosti ji zrcadlové prestavét tak, aby pozice robota vidy vyhovovala danému
stroji s ohledem na zastavbovy prostor. Dale mlZe byt stanice osazena jednou aZ 3esti zadsuvkami dle dané aplikace a narokd na kapacitu
zasobniku polotovartl. Kazdd zadsuvka ma mozné tfi Grovné nastaveni hloubky zdsuvky v zavislosti na charakteru polotovaru pro nejlepsi
mozny Uchop. Vrchni prostor stanice mlze byt vyuZit k dalsim aplikacim, jako je napf. znaceni dilG, diléi podmontaze, méreni, ¢isténi, vazeni
atd. Roboticka stanice je navrzena na kontinudlni provoz, bez nutnosti zastaveni vyrobniho procesu pfi vychystavani polotovard.

Této vyhody je dosaZzeno diky oboustrannym vysuvim, kde jednu stranu obstarava obsluha a druhou stranu robot. Bezpeény provoz celého
zafizeni spociva v kolaborativnim reZimu robota, ktery je schopen provadét vétSinu operaci bez potieby oploceni ¢i jinych mechanickych
zdbran. Bo¢ni prostorové scannery zabezpeduji moment, kdy robot vysouvd/zasouvd zasuvku. Jednim z hlavnich benefitd nasi robotické
stanice je pomér mezi minimalni zastavénou plochou a vyuZitelnou plochou vSech zasobnikli pro polotovary k zajisténi co nejdelsiho
autonomniho procesu.

specifikace

komplexni fidici systém PLC

pomeér uzitné plochy stanice ku plose zastavéné
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